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L’État récompense l’investissement
dans les «grands fonds marins»

La Revue maritime

Introduction

L’appel à projets France 2030 « grands fonds marins» a abouti à sélectionner
onze projets de recherche et développement qui permettront de collecter des
données et contribueront à la gouvernance des espaces maritimes et à leur

protection.
Les lauréats de l’appel à projet « grands fonds marins» ont été récompensés

lundi 22 avril 2024, au ministère de la Transition écologique et de la Cohésion des
territoires.

Les entreprises candidates devaient proposer des solutions innovantes
en recherche et développement sur l’une des thématiques suivantes : les systèmes
permettant l’exploration des grands fonds marins (entre 200 et 6000 mètres de
profondeur), les capteurs, les composants, les matériaux spécifiques ou les logiciels
entrant dans la composition de ces systèmes.

Valérie Chavagnac, directrice de recherche au CNRS ; l’amiral Bernard
Rogel, de l’Académie de Marine ; Carine Tramier, présidente du Corimer1 ;
Christian Dugué, ingénieur général de l’armement et François Lallier, professeur à
Sorbonne université, spécialiste de biologie des espèces abyssales ont été inclus dans
le processus de sélection en tant qu’experts de la société civile.

Dotés de 25 millions d’euros, dans le cadre du plan d’investissement France
2030, et opéré pour le compte de l’État par BPIFrance, onze projets de petites et de
grandes entreprises publiques et privées ont été retenus.

Parmi eux, six ont accepté de présenter leur projet aux lecteurs de la Revue
maritime. Ils constitient le dossier de ce numéro 530.

• Le projet Despot (Deep swarm positionning)
Ce projet de 36 mois est porté par la PME Arkeocean associée à la PME

Seagnal et à la société Bourbon offshore Gaia. Il vise à développer un prototype
permettant aux drones sous-marins ou AUV (autonomous underwater vehicles) d’une
flotte de connaître leur position précisément sur la base d’instruments simples et
peu coûteux.

1. Conseil d’Orientation pour la Recherche et l’Innovation des Industriels de la Mer
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• Le projet Piccard (projet d’intégration de capteurs pour la connais-
sance des abysses et la recherche par drone)

Ce projet de 36 mois est porté par la PME Elwave associée à l’institut
Mines Telecom Atlantique. Le projet Piccard vise au développement d’une
nouvelle version d’un capteur pour l’étude des grands fonds marins permettant
de caractériser la nature des matériaux présents dans son environnement.

• Le projet Projet ID-GF (imageur distribué grands fonds)
Ce projet de 48 mois est porté par la PME Florian Madec composites

(FMC) associée à l’école d’ingénieurs Ensta Bretagne, à l’Ifremer, et aux PME
Hexa-H et Oxxius. L’objectif est de développer un prototype d’essaim de flotteurs
capables d’opérer en grande profondeur (jusqu’à -1000 mètres).

• Le projet Martoc
Ce projet est porté par l’entreprise RTsys associée à Orange marine, à la

PME Mappem geophysics et à l’école d’ingénieurs Ensta Bretagne. D’une durée
de 36 mois, il vise à adapter un drone en cours de développement par RTsys au
suivi de câbles sous-marins et à la détection d’anomalies sur ces câbles.

• Le projet Fiberscope
Le projet, d’une durée de 36 mois, est porté par la start-up Fosina, associée

à Orange et aux instituts de recherches Ifremer, Isen et École navale. Il s’appuie
sur la technologie DAS (distributed acoustic sensor – capteur acoustique réparti),
qui consiste à utiliser une fibre optique comme capteur.

• Le projet Résidence - vf
Le projet, d’une durée de 48 mois, est porté par la PME Forssea robotics,

associée à la PME FinX et à l’Ifremer. Ces acteurs développeront un ensemble
de briques technologiques permettant de concevoir et de réaliser des drones à
coût maîtrisé, ayant la capacité de rester immergés très longtemps (au moins
un an), en se rechargeant et en transmettant leurs données depuis une station
d’accueil sous-marine. Parmi ces briques, sera incluse une adaptation du
propulseur à membrane (donc sans hélice), développée par FinX.


